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SEZNAM DELOV

St. Opis Opis Kol
1 Main frame 1 29 | Carriage bolt 8x 27.5 4
2 |Acornnut ws 4 30 | Foam grip 2
3 Arc washer ¢20Xxds.5XR30 12 31 Mushroom end cap 2
4 Rear end cap 2 32 | Foam grip 1
5 Rear stabilizer 1 33 | Armrest 1
6 Carriage bolt wms 4 34 | Pulse sensor wire 2
7 | Axle bushing 8 35a/b | Protective guard 1pr.
8 Connecting joint 2 36 | Spacer ¢32x59 2
Wave washer
9 @20x @26x0.3 2 37L/IR | Post shield 1pr.
10 Nylon nut Mm10x1.25 2 38 | Handlebar post 1
11 Nut cap s17 6 39 | Allen bolt msx20 8
12 Computer 1 40 | Extension wire 1
13 Flat washer ¢8.2x¢32x2 2 41 Sensor wire 1
Cross tapping screw
14 Flat washer ¢10.5X $20x2 6 42 | ST4.2X18 11
15 Square end cap 2 43 | Front stabilizer 1
16 Pedal support 2 44 | Front end cap 2
17 Hex screw M10x50 2 45 | Flat washer ¢10.5x ¢ 32x2 2
18L/R | Pedal 1pr. 46 | Flat washer D5 2
19 Hex screw M10x45 4 47 | Cross screw M4x12 2
20 Nylon nut wms 2 48 | Allen bolt ms8x30 2
21L/R | Crank 1pr. 49 | Spring washer D8 2
22L/R | Shield 2pr. 50 | Cross screw M5X55 1
23 Hex screw Ms8x5s5 2 51 Arc washer D5 1
24L/R | Swing bar 1pr. 52 | Tension controller 1
25 Nylon nut w10 6 53 | Tension cable 1
26 Nut cap s14 54 (S:CI:'?esV?I tapping
27 Hex screw Ms8x15 55 ,SATI‘I‘éZnXgoIt M6X15 4
28L/R | Handlebar 1pr.




OPOMBA:

Vecina naStete strojne opreme za montazo je pakirana lo¢eno, nekateri strojni elementi pa so bili
predhodno namesceni v identificiranih delih sklopa. V teh primerih preprosto odstranite in znova

namestite strojno opremo, kjer je potrebna montaza.
UpoStevajte posamezne korake montaze in upoStevajte vso vnaprej nameséeno strojno opremo.

PRIPRAVA: Pred sestavljanjem se prepriCajte, da boste imeli dovolj prostora okoli
naprve; Uporabite prilozeno orodje za sestavljanje; Pred montaZo preverite, ali so na

voljo vsi potrebni deli.

Mocno priporo¢amo, da ta stroj sestavita dve ali ve€ oseb, da se izognete tveganju in
morebitnim poSkodbam.

NAVODILA ZA MONTAZO
KORAK 1.

Spredniji stabilizator (43) in zadnji stabilizator (5) pritrdite na glavno ogrodje (1) z nosilnimi
vijaki (6), oblo€nimi podlozkami (3) in pokrovnimi maticami (2).




Korak 2:

A: Povezite podaljSek zice (40) na senzorski kabel (41) in pritrdite uporni kabel (53) na
uporni regulator (52) kot prikazuje slika spodaj. Nato pritrdite nosilec za krmilo (38) na glavno
ogrodje (1) z navojnimi vijaki (39) in oblo¢nimi podlozkami (3).

B:Pritrdite 8€itnik (37L / R) na spoj med nosilcem krmila (38) in glavnim ogrodjem (1)

s pre¢nim vijakom (42).
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Korak 3:

A: Pritrdite nihalne palice (24L / R) na nosilec krmila (38) s Sestkotnimi vijaki (27) in ploskimi
podlozkami (13). Tokrat jih Se ne zategnite.

B: Pritrdite podporo za pedala (16L / R) na ro€ico (21L / R) s pomocjo najlonskih matic (10),
ravnih podlozk (45) in valovitih podlozk (9). Tokrat jih Se ne zategnite.

C: Nihalne palice (24L / R) poveZite s podporo za pedala (16L / R) z navojnimi vijaki (23) in
najlonskimi maticami (20). Privijte jih z navojnimi vijaki (23), Sestkotnimi vijaki (27) in
najlonskimi maticami (10).

D: Pritrdite SCitnik (22L / R) na spoj med nihalnimi palicami (24L / R) in podporo za pedala

(16L/R) z pre¢nimi vijaki (42).
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Korak 4:

Pedala (18L / R) pritrdite na nosilce za pedala (16) s Sestkotnimi vijaki (19), ploS€atimi
podloZkami (14) in najlonskimi maticami (25).

Opomba: Pozicijo pedal (18L / R) lahko prilagodite vam ustreznemu polozaju.

Korak 5:

Privijte krmilo (28L / R) na nihalne palice (24L / R) z nosilnimi vijaki (29) in navojnimi vijaki
(55).
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Korak 6:

S¢itnik (35b) prekrijte z naslonom za roke (33), naslon za roke (33) nato pritrdite na nosilec
krmila (38) z navojnimi vijaki (48) in vzmetnimi podlozkami (49). Zico senzorja srénega urtripa
(34) potisnite skozi nosilec za krmilo (38) in nato skozi luknjo racunalniSkega nosilca.
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Korak 7:

A:Zico senzorja srénega utripa (34) in podalj$ano Zico (40) povezite z Zico racunalnika (12),
nato pa raCunalnik (12) pritrdite na raCunalniski nosilec na nosilcu za krmilo (38) s pre€nimi
vijaki (47) in ploskimi podloZzkami (46).

B: Séitnik (35b) pritrdite na $¢&itnik (35a) s preénim vijakom (42) in kriznim vijakom (54).
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